Zatacznik nr 4 do ST D.07.03.01 Sygnalizacjgwietlna akomodacyjna

SYSTEM WIDEODETEKCJI

Wymagania dla systemu wideodetekcji

1. System wideodetekcji powinien skiadsic z nas¢pujacych elementow:

e kamer w obudowach wypasanych w odpowiednie uchwyty umieszczonych na kaksjach
zgodnie z projektem,

* modutdéw wideodetekcji (wideodetektoréw) przetwaszgth obraz z kamer umieszczonych w
szafie sterownika sygnalizagjwietinej,

e przewoddéw zasilania kamer typu YKY 3*1,5 (1*1,0)opradzonych pomidzy sterownikiem
sygnalizacjiswietlnej a listwami zasilania w masztach sygnalpagch oraz przewodow OWY
3*1,5 (3*1,0) prowadzonych powdzy listwami zasilania w masztach azéaz kamer,

e przewoddw transmisji obrazu typu XzWDXpek 75-1,6/5prowadzonych porgilzy
sterownikiem sygnalizacfwietinej a kada z kamer.

2. Obudowy kamer powinny posiaslatopier ochrony co najmniej IP65 i Bywyposaone w grzatki z
termostatami.

3. Do detekcji pojazdow natg zastosowakamery kolorowe o wysokiej czuiai.

4. Kamery powinny by wyposaone w obiektywy o regulowanej ogniskowe] uiliwiajace
precyzyjne ustawienie na obiekcie optymalnej d@sirpola widzenia kamery dla oltenych przez
projekt stref detekcji.

zasilanie kamer

* Kamery g zasilane nagciem 230V.

+ Od sterownika do kalego ze stupéw poprowadzirzewod zasilapy YKY 3x1.5mnf (z
zyta ochronn).

» W stupie umiéci¢ listwe zaciskows, od ktorej nalgy wyprowadzé zasilanie kamery
przewodem OWY 3x1,5 mh{z zyta ochronm). Przewéd ten biegnie wewtnz stupa.

* W poblizu konca stupa przewod wyprowadzpoprzez otwoér zabezpieczony przepustem
kablowym. Pozostawico najmniej 0.7m przewodu na zestnz stupa dla swobodnego
montau do kamery (potzenie kamery na ramieniu wygnika kedzie wyznaczone podczas
koncowej instalacji).

przewdd wizyjny

» Jako przewdd wizyjny zastosoévarzewod koncentrycznyXzwDXpek 75-1,5/5,0

 Od sterownika do kalej kamery przewdd wizyjny prowadziwv postaci pojedynczego
odcinka — bez mufowania.

* W poblizu koaca stupa przewod wyprowadzjobok przewodu zasil@gego) poprzez otwor
zabezpieczony przepustem kablowym. Pozostawinajmniej 0.7m przewodu na zeytna
ramienia wysignika dla swobodnego mouatado kamery.

Konstrukcja stupa i wysgnika (dotyczy kamer 1 i 2) powinna zapewnimaksymaln
sztywna¢ — brak maliwosci kotysania wywotanego przez podmuchy wiatru.
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Wideodetektory powinny ky umieszczone w sterowniku sygnalizagjvietinej, ktory naley
wyposay¢ w moduly transmisji danych.

Kazdy z wideodetektoréw powinien urdawviaé zdefiniowanie minimum 25 stref detekcji wirtualnej
dla jednej kamery. Wideodetektor powinien utiwia¢ programowe deklarowanie na wynikach
detekcji dla poszczegolinych stref funkcji logiczhy©R, AND, NAND oraz operacji filtracji i
wydtuzania zgtosze obecndci pojazddw.

Strefy detekcji wirtualnej powinny miemazliwosé eliminowania wzbudze od poruszajcych sé
cieni. Mazliwe powinno by programowanie na wideodetektorze dla poszczeghisyref kierunku
poruszania gi pojazdu w strefie, przy ktorym wykrywane gpojazdy, obecniwi, detekcji tylko
pojazdéw zatrzymanych

llos¢ wyjs¢ transmisji rownolegtej wyprowadzonych z jednegaleddetektora powinna wyndési
minimum 8.

System wideo detekcji (wideodetektor + kamera) pisvi umdaliwia¢ detekcg pojazdow do
odlegtaci minimum 120m od kamery.

Wideodetektor powinien umbwia¢ przestanie do sterownika sygnalizawjietinej informacji o ztej
widoczndaci uniemaliwiaj acej prawidtova detekcg pojazdow.

Wideodetektor powinien umtiwia¢ podghd obrazéw przesytanych przez kamew czasie
rzeczywistym.

Sposbb oprogramowania powinien utiiwia¢ wprowadzenie obszarow, ktéreda wykorzystywane
do zliczania pojazdow i klasyfikacji. Gromadzenangch o ruchu w interwatach powinno odbywa
sig w urzdzeniu wideodetekcji. Natomiast do sterownika pagvinby dostarczany impuls o
kazdym pojedzie, ktory przejedzie przez obszar pomiarowy wititekcji.

System musi mizgodnd¢ z normami: CE EN 55011, CE EN 55022, EN 61000-EM,61000-6-2
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